	*公司名稱
（全稱）
	達明機器人股份有限公司

	*公司簡介
	1、 簡介說明（限300字）
隸屬於廣達集團底下的廣明光電，憑藉著卓越的研發能力，我們於2012年一舉踏入機器人研發領域，在總經理何世池的帶領下，短短四年的時間推出自創品牌─ 達明機器人Techman Robot，成為台灣第一的協作型機器人先鋒；擁有高達九成的產品自製率，並搭載可與國外大廠媲美的視覺辨識系統，突破傳統工業型機器人的窠臼。Techman Robot 品牌取自科技Tech，願景為提升並改善human人類的生活： Apply Technology to enrich human Life等同於協作機器人的定義：在生產線達到人機協同工作，讓人類遠離3K產業─骯髒、危險、辛苦的工作環境，並大規模提升生產效率。在全球高呼工業4.0的同時，物聯網時代與雲端運算的時代的來臨，我們專注於提升自動化領域的發展，讓協作機器人成為新時代的利器，創造世界改變的無限可能。
2、 人工智慧推動規劃

1. 預計在2025年前投資10億於研發AI應用相關產品、服務及市場推廣行銷，將聚焦於全球智慧製造領域。

2. 其他：

	*需求說明
	1、 詳細需求與情境說明：

1. 目的：結合AI與3D視覺辨識技術，使機器手臂對於複雜環境內的多種類物件能有高度的辨識與定位能力，能精準且快速地完成取放物任務。
2. 需求情境：無人化商店自動結帳作業與商品上下架、商品裝箱與包裝作業、資源回收取放分類(如寶特瓶、鋁箔包等)、蔬菜水果篩檢分級、物體整理與指定品項尋找等。
3. 設立2個欲達成階段目標：

(1) 已知物體的識別與取出：在多種物體中辨識指定物件，並計算其姿態，引導手臂將其取出並擺放至指定治具內。該物體可先透過建模或學習的方式進行教導，視野中的多樣不同物體可能有部分遮擋或堆疊。

(2) 未知物體的最佳夾取點偵測與取出：根據機器手臂末端的夾爪或吸嘴，在多種未知物體中學習最合適的取物點。可預先提供部分物體進行訓練，視野中的多樣不同物體可能有部分遮擋或堆疊。

	
	2、 開發平台與開發工具：

1. 開發平台：不限，但須透過TCP/IP與手臂做資料的傳輸與交握。
2. 開發工具：不限

	
	3、 硬體規格：

1. 規格說明：使用達明機器手臂，並於末端軸加裝3D相機做取像(例如Intel RealSense 415)，3D相機直接連接於參賽團隊的運算平台。
2. 注意事項：達明會協助進行相機手眼校正，並可透過內建的TMFlow軟體進行手臂路徑規劃。

	
	4、 資料：
1. 資料量：不限
2. 資料格式：回傳符合TM Flow格式，其餘不限
3. 資料欄位：不限
4. 資料清理狀態：不限

	
	5、 測試或實證場域：

1. 測試場域說明：包含達明機械手臂並掛載3D相機，在手臂前方平台放置約二十種不同物體(例如易於便利商店取得之餅乾、糖果與飲料)，大小限制於10mm3至300mm3，依需求目標進行(1)已知物體的識別與取出與(2) 未知物體的最佳夾取點偵測與取出。已知物體需現場完成指定項目訓練，並將物體取放置指定區域或治具；未知物體則是透過提供的物體事先進行訓練，將場景內物體取出擺放。
2. 實證場域說明：依測試場域結果，在評估後認為符合既有客戶或潛在客戶的實際產線需求，即可進一步安排至實施域做實證與導入。

	
	6、 實證後與新創團隊合作方式：

1. 開發投資： 視技術的成熟度進行評估。
2. 合作聘僱：視技術的成熟度進行評估。
3. 商業合約：視技術的成熟度進行評估。
4. 其他：以TM Plug & Play方式與達明手臂對接，作為解決方案提供給客戶與代理商，並可透過達明銷售管道推廣與販售。

	
	7、 實證後產品行銷資源：

1. 行銷方式：(1)官方網站、社群媒體推廣 (2)年度展會攤位實體行銷 (3)代理商大會推廣
2. 行銷預期經費：待評估
3. 行銷預期人力：達明機器人行銷與業務團隊，約30人

4. 其他：

	
	8、 潛在合作客戶、目標市場說明：

1. 潛在目標客戶介紹：凡需要自動化對物體做Load/unload、Pick/Place的需求皆可為潛在目標客戶，包含製造業、金屬加工業、食品業、物流業、零售業等。

2. 目標市場規模與狀況介紹：從複雜環境中將物體取出並精確放置於預期位置中，對人類是簡單的工作，但對於機器仍是艱鉅的任務。目前這類勞工缺口很大，創造許多需求，且雖然市面上亦有解決方案產品，但導入的企業仍少，原因仍在傳統視覺技術只能解決部分問題，但隨著3D視覺與AI技術的發展，有望以技術的突破來創造更有效率的自動化解決方案。
3. 其他：無
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